
№ 2025687304

Имитационная модель бездатчиковой векторной 
системы управления электроприводом с наблюдателем 

состояния и идентификатором активных сопротивлений 
статора и ротора

Правообладатель: федеральное государственное бюджетное 
образовательное учреждение высшего образования 
"Нижегородский государственный технический 
университет им. Р.Е. Алексеева" (RU)
Авторы: Дарьенков Андрей Борисович (RU), Храмов Антон 
Евгеньевич (RU)

Заявка № 2025686411
Дата поступления 01 октября 2025 г.
Дата государственной регистрации
в Реестре программ для ЭВМ 08 октября 2025 г.

Руководитель Федеральной службы
по интеллектуальной собственности

Ю.С. Зубов


