




показали возможность практической реализации импульсного управления системой 

частотного 

асинхронного электропривода. 

Таким образом, в данной работе решён комплекс задач, связанный с разработкой 

новых систем коррекции асинхронных электроприводов с частотно-токовым и векторным 

управлением с обеспечением улучшенной динамики для применения на механизмах 

общепромышленного, в основном транспортного назначения. 

Основные теоретические результаты работы получены в виде конкретных вьшодов 

при общепринятых допущениях теории электропривода и теории электромеханических 

систем с упругими связями. Свидетельством справедливости теоретических вьшодов и 

практических рекомендаций диссертации являются результаты экспериментальных 

исследований, вьшолненных автором. 

Перед диссертантом была поставлена задача разработки и исследования систем 

коррекции, частотно регулируемых электроприводов на базе асинхронного двигателя с 

короткозамкнутым ротором и асинхронного двигателя с фазньiм ротором, поскольку оба 

этих типа широко двигателей применяются на транспортных механизмах. Эта задача 

решена в полном объеме. При разработке предложенных систем электропривода 

применялись наиболее энергоэффективные технические решения. Результаты, 

полученные в работе Маркова А.С. внедрены на ООО «НПП Синус» Липецкая область. 

В целом Марков А.С. является сложившимся научным работником, способным 

самостоятельно решать сложные технические задачи с широким использованием 

новейших достижений в области автоматизации и средств вычислительной техники. 

Считаю, что диссертационная работа «Системы асинхронного электропривода с 

частотным управлением и коррекцией динамических свойств» полностью соответствует 

требованиям пункта п. 9 «Положения о присуждении ученых степеней», утвержденного 

Постановлением Правительства Российской Федерации от 24.09.2013 года № 842 (в ред. 

Постановлений Правительства РФ от 21.04.2016 N 335, от 02.08.2016 N 748, от 29.05.2017 

N 650, от 28.08.2017 N 1024), предъявляемым к кандидатским диссертациям, а её автор 

Марков Алексей Сергеевич заслуживает присуждения ученой степени кандидата 

технических наук по специальности 2.4.2- «Электротехнические комплексы и системы». 

Научный руководитель, 
доктор технических наук, профессор, 

05.09.03 «Электротехнические комплексы и системы» 
едрой «Автоматизированного 

робототе)ЦЦIКИ» 
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Подпись удоста1ор�ю •


