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1 Общие положения 

 

Программа кандидатского экзамена по специальной дисциплине состоит из 

двух частей:  

1) основная программа по специальности, разработанной в соответствии с пас-

портом научной специальности 2.5.11 «Наземные транспортно-технологические 

средства и комплексы»; 

2) дополнительной программы, разрабатываемой аспирантом (соискателем). 

 Экзаменационные билеты должны включать 1 вопрос из основной программы 

и 2 вопроса из дополнительной программы. 

 

2 Программа кандидатского экзамена по специальности 2.5.11 «Наземные 

транспортно-технологические средства и комплексы» 

 

Программа составлена в соответствии с паспортом специальности 2.5.11 

«Наземные транспортно-технологические средства и комплексы», с опорой на дис-

циплины, связанные с теорией рабочих процессов транспортно-технологических 

средств и комплексов, созданных на их основе; методами расчета и проектирования 

техники на колесном, гусеничном и роторно-винтовом движителях; методах экспе-

риментального исследования эксплуатационных свойств транспортных средств; со-

временных подходах виртуального и виртуально-физического исследования назем-

ных транспортно-технологических средств и комплексов; методов оптимизации кон-

струкций транспортной техники и способов их рациональной эксплуатации. 

 

2.1 Теория рабочих процессов наземных транспортно-технологических 

средств и комплексов 

Теория рабочих процессов транспортно-технологических средств и их ком-

плексов отраслевого назначения, включая транспорт, сельскохозяйственное, лесохо-

зяйственное, дорожное, строительное, коммунальное, подъемно-транспортное, воен-

ное и т. д. (автомобилей, тракторов, амфибийных машин, мобильных роботов, плане-

тоходов, подъемно-транспортных, строительных, дорожных, коммунальных машин, 

вспомогательного транспортно-технологического оборудования), взаимодействую-

щих с опорной поверхностью - посредством контактных движителей и/или опорных, 

ходовых модулей (колесных, гусеничных, роторно-винтовых, шагающих, лыжных, 

воздушных подушек и др.) и с рабочими средами (объектами) – посредством навес-

ного, прицепного и другого технологического оборудования. 
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2.2 Методы расчета и проектирования  

Методы расчета и проектирования, направленные на создание новых и со-

вершенствование существующих транспортно-технологических средств и их ком-

плексов с учетом полного жизненного цикла изделий, обладающих высоким каче-

ством, в том числе повышенными показателями экономичности, надежности, произ-

водительности, экологичности и эргономичности, обеспечивающих энергоэффектив-

ность и безопасность эксплуатации. 

 

2.3 Экспериментальные исследования 

Экспериментальные исследования и испытания транспортно-технологических 

средств и их комплексов, а также отдельных систем, агрегатов, узлов, деталей и тех-

нологического оборудования. 

 

2.4 Эксплуатация наземных транспортно-технологических средств и 

комплексов 

Техническая эксплуатация транспортно-технологических средств и их ком-

плексов. 

 

2.5 Математическое моделирование наземных транспортно-

технологических средств и комплексов 

Математическое моделирование рабочих процессов транспортно-

технологических средств, в том числе в их узлах, механизмах, системах и технологи-

ческом оборудовании при взаимодействии с опорной поверхностью и с рабочими 

средами (объектами). 

 

2.6 Оптимизация конструкций наземных транспортно-технологических 

средств и комплексов 

Оптимизация конструкций и синтез законов управления движением наземных 

средств и их комплексов, а также их отдельных функциональных узлов, механизмов 

и систем, направленные на улучшение экономичности, надежности, производитель-

ности, экологичности и эргономичности, технологической производительности, 

обеспечение энергоэффективности и безопасности. 

 

2.7 Технологические процессы наземных транспортно-технологических 

средств и комплексов 

Технологические процессы взаимодействия с рабочей средой (объектами) ме-

ханизированного (автоматизированного и/или роботизированного) навесного, при-
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цепного и другого технологического оборудования наземных транспортно-

технологических средств и их комплексов. 
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3 Дополнительная программа 

 

Дополнительная программа, самостоятельно составляемая аспирантом (соиска-

телем), включает в себя титульный лист, не менее 15 вопросов по теме диссертации и 

не менее 15 источников литературы. Дополнительная программа должна быть под-

писана научным руководителем и согласована с деканом факультета подготовки спе-

циалистов высшей квалификации. Пример оформления дополнительной программы 

приведен в Приложении. 
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Дополнительная программа экзамена по специальности 

 

1. Система электронного контроля устойчивости (ЭКУ) автомобиля 

2. Подфункции системы ЭКУ автомобиля 

3. Принципиальная гидравлическая схема системы ЭКУ 

4. Датчики системы ЭКУ  

5. Виды датчиков скорости вращения колеса 

6. Устройство и принцип работы датчика положения рулевого колеса 

7. Дорожные испытания системы ЭКУ 

8. Процедура проведения маневра “усеченная синусоида” 

9. Процедура проведения маневра “рыболовный крючок” 

10.  Требования к виртуально-физическим испытаниям системы ЭКУ 

11.  Типы используемых микроконтроллеров в электронных блоках управления 

автомобиля 

12.  Шины передачи данных автомобиля 

13.  Control area network (CAN) – локальная сеть контроллеров 

14.  Стандарты CAN 2.0A и 2.0B 

15.  Функциональные особенности CAN 

16.  Примеры внедрения CAN 
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